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INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

Equipamiento basico. Vehiculos aéreos no tripulados (Drones)

e Autonomia
* Coste
e Sensores transportados

md4-200



INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

Equipamiento basico. Sensores

*Pentax A40

*Canon Ixus 115HS

*Sony Alfa 5100

*Photon 320 (térmica)

*ADC Lite (infrarrojo cercano, NDVI)
*Sequoia (multiespectral)
*Micasense

I>XUS 115 HS






INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

DRONES vy alta resolucion (espacial y temporal)

VUELO

e . ANALISIS

‘:@m_ﬂ DESARROLLO-TRANSFERENCIA

Step 1. Loading orthoimage (Geo-Tiff) Step 2. Loading point cloud (las)

Step 3. Clipping points from surrounding Step 4. Clipping points from the plant (red
area of one plant (blue polygon) polygon)
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File Edit View Workflow Tools Photo Help

DEEAECOBRPERL X4 v zof 0@

Ground Control
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Markers X/East Y/North Z/Altitu
® po1 502602.844900  4345067.349900 7231784
® po2 502673380700  4345080.476600 723.2207
% pos 502643600300  4345100.608900 7228833
% pos 502625366400  4345112.801000 7228168
% pos 502650.815200  4345089.881000 7231652
% pos 502647.300900  4345127.034500 723.2380
® po7 502668173700  4345113.062400 7233411
% pos 502684.338600  4345102.087500 7233115
% poo 502701.901600  4345090.161900 7231703
® p1o 502711412700  4345083.865100 723.0505
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UTILIDAD AGRONOMICA




INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

DRONES y alta resolucién. Ejemplos de aplicacion: Inspeccion previa de
instalaciones de riego (deteccion de problemas)




INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

DRONES vy alta resolucion. Ejemplos de aplicacion:
Tratamiento de malas hierbas




INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

DRONES vy alta resolucion. Ejemplos de aplicacion: Determinacion del
estado hidrico de los cultivos (necesidades de riego)
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INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

DRONES y alta resolucién. Ejemplos de aplicacion: Caracterizacion del
estado del cultivo y acumulacion de biomasa (rendimiento)

. Cobertura Verde Cebolla: Rndto (MS) medido/simulado

— Acumulacion de biomasa

R?=0,9543

— Prediccion de rendimiento

VN
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INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

Teledeteccion, DRONES y otras metodologias




INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
HERRAMIENTAS PARA LA AGRICULTURA DE PRECISION

Sistema de Informacion Agrondmico para viticultura de precision, VITILOGY

Intercalibracidon

Datos de campo. Adaptado a Android y iOS
Plataforma Soylabgrativa
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OTROS USOs:
PRECISION AGROFORESTAL




LIC Sierrgs
Alcaraz
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, INNOVACION Y TECNOLOGIA , ,
PRECISION AGROFORESTAL: SEGUIMIENTO INCENDIOS, EROSION Y DECISION

= Modelos 3d

LIC Sierras de
Alcaraz y de Segura
y Canones del
Segura y del Mundo

LIC Sierras de
Alcaraz y de Segura
y Canones del
Segura y del Mundo

LIC Sierras de
Alcaraz y de Segura
y Canones del
Segura y del Mundo|

LIC Sierras de
Alcaraz y de Segura
y Canones del
Segura y del Mundo|

LIC Sierras de
Alcaraz y de Segura
y Canones del
Segura y delMundo|




, INNOVACION Y TECNOLOGIA , ,
PRECISION AGROFORESTAL: SEGUIMIENTO INCENDIOS, EROSION Y DECISION




, INNOVACION Y TECNOLOGIA ,
PRECISION AGROFORESTAL: CARACTERIZACION HIDROLOGICA'Y DECISION

4358950

4358900

577400



, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CARACTERIZACION HIDROLOGICA (DMA)




, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CARACTERIZACION HIDROLOGICA (DMA)




, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CARACTERIZACION HIDROLOGICA (DMA)




, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CARACTERIZACION HIDROLOGICA (DMA)




, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CUBICACION Y ANALISIS DE MASAS FORESTALES




, INNOVACION Y TECNOLOGIA
PRECISION AGROFORESTAL: CUBICACION Y ANALISIS DE MASAS FORESTALES
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TICS APLICADAS A LA PRECISION AGROFORESTAL
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