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En campo con el cultivador

TerraFlex de Vogel&Noo

Huesca ha sido el lugar elegido en esta
ocasion para probar el cultivador Terraflex
de Vogel&Noot, suspendido a un tractor
New Holland TM-150. Se realizaron dos
tipos de labores en la finca: enterrado de
estiércol ya esparcido y arado de un
rastrojo de cebada. En este articulo se
detallan los pormenores de la maquina y
las distintas regulaciones llevadas a cabo
en campo para obtener un rendimiento
6ptimo de la misma en funcion de la labor
realizada.
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Las caracteristicas técnicas

| pasado 18 de septiembre, |
los autores de este articulo | de los cultivadores TerraFlex se re-
nos desplazamos hasta la | flejan en el cuadro I. Se trata de
localidad de Alcampell,enla | una maquina con diferentes fun-
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provincia de Huesca, donde
estuvimos trabajando con un culti-
vador TerraFlex fabricado por la
empresa austriaca Vogel&Noot.
Para ello, contamos con la colabo-
racién de un tractorista de la finca
en la que se estuvieron realizando
las labores y de dos mecanicos de
la empresa Vogel&Noot, que facili-
taron la puesta a punto del cultiva-
dor, asi como de dos responsa-
bles de la empresa, que amable-
mente respondieron a todas nues-
tras cuestiones y curiosidades so-
bre la maquina. Una vez finalizada
la prueba, nos desplazamos a las
instalaciones de la empresa, ubi-
cadas en Tamarite de Litera (Hues-
ca), donde pudimos conocer otros
posibles accesorios para el culti-
vador TerraFlex.

ciones: preparar el suelo desme-
nuzando la tierra, enterrar los resi-
duos de cosecha y nivelar y/o re-
compactar el suelo. La profundi-
dad maxima de trabajo en funcién
del tipo de reja con que se equipe
a los brazos del cultivador es de
25 cm. Basicamente, se trata de
un cultivador polivalente, muy en-
focado a agricultura de minimo la-
boreo.

El cultivador utilizado (foto 1)
tenia una anchura de trabajo de 3
m y estaba equipado con diez bra-
zos con rejas repartidos en tres fi-
las. Detras de las rejas se situa-
ban unos discos de estrella (foto
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2) en parejas, cuya mision
principal es la mezcla de la
paja y la nivelacién de las
huellas de las rejas. Estos
discos disponen de un siste-
ma de proteccion mediante
muelles que permiten un me-
jor contacto con el suelo, y
por tanto una mayor adapta-
cién a posibles irregularida-
des del terreno.

En la parte trasera de la
maquina se dispone un rodi-
llo que, en funcién de sus ca-
racteristicas, puede realizar,
ademads de la labor de com-
pactado, las de desmenuza-
do de terrones y/o mezcla de
residuos. Dicho rodillo tiene la mi-
sién adicional de mantener la pro-
fundidad de trabajo en los valores
deseados, para lo cual dispone de

un sistema de regulacién de su po- |

sicion que se muestra en la foto 3.

Regulacion de los brazos

Los brazos del cultivador tie-
nen un dispositivo de regulacion
de la presién de trabajo consisten-
te en un doble muelle (foto 4) que
constituye el sistema NonStop.
Asli, cada brazo, gracias a un an-
claje al cuerpo del cultivador me-
diante el sistema de paralelogra-
mo, se levanta verticalmente en
lugar de desplazarse hacia atras
cuando choca con una piedra u
otro tipo de obstaculo. Ademas,
cada brazo dispone de un tornillo
fusible.
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Cultivador TerraFlex de VogelSNoot 7

Discos de estrella para nivelar la huella de las rejas.

Las rejas y su fijacion
a los brazos

Las rejas con las que se equi-
p6 al cultivador fueron de corazén
de doble punta (foto 5) con alas
abiertas. Dichas rejas estaban fi-
| jadas a los brazos de la maquina

mediante un par de tornillos.
Como alternativa a este sistema
de fijacion de la reja al brazo del
cultivador, se puede instalar un
sistema de fijacién réapida denomi-
nado “MultiQuick”. Dicho sistema
esta patentado por Vogel&Noot y
no requiere la utilizacién de ningun
tipo de herramienta para el cam-
bio de una reja. Pudimos compro-
bar su rapidez de montaje en las
instalaciones de la empresa, reali-

Cuadro I. Caracteristicas técnicas de los

cultivadores TerraFlex.

Caracteristicas técnicas 300 400 Hydro 500 Hydro
Anchura de trabajo, cm 300 400 500
NUmero de brazos 10 13 16
Distancia entre brazos, cm 30 31 31
Distancia entre filas, cm 70 70 70
Altura del bastidor, cm 80 80 80
Ancho de transporte, cm. 298 299 299
Peso sin rodillo, kg 970 1.540 1.860
Peso con rodillo TerraClean, kg 1.260 2.000 2.440
Peso con rodillo TerraPak, kg 1.500 2.370 2.810
Potencia necesaria, kW (CV) 74118 103-155 118176
(100-160) (140210 (160-240)

zando el cambio de una reja ma-

nualmente en un tiempo cercanoa |

los 6 segundos (foto 6).

Caracteristicas del rodillo

en altura como en angulo y se
pueden plegar para reducir asi la
anchura de transporte.

El rodillo con el que se equipd |

al cultivador fue el TerraClean (foto
7) de 500 mm de diametro, que
permite realizar un buen desme-
nuzado y una pequena labor de
mezcla. Alternativamente, la ma-
quina puede equiparse con el rodi-
llo TerraPak (foto 8) de 600 mm de
diametro, que produce una muy
buena compactacion y garantiza
un elevado desmenuzado de los
terrones dada la poca separacion
existente entre los anillos cénicos
que lo componen (entre dichos
anillos se pueden colocar patines
que garantizan un mayor desme-
nuzadoy limpieza del rodillo). El ro-
dillo TerraPak, en comparacién
con el TerraClean, ofrece una ma-
yor compactacién, aunque su

peso también es mayor,como que- |

da reflejado en el cuadro I. Una

tercera alternativa es equipar al

cultivador con un rodillo surcador,
que presenta una buena adapta-
cién a suelos pedregosos.

Chapas laterales

En sus dos laterales el cultiva-
dor disponia de sendas chapas la-
terales (foto 1) que aseguran que
la tierra movida por las rejas que-

de depositada dentro del anchode |

trabajo de la maquina. Dichas cha-

pas disponen de regulacion tanto |

i Durante el trabajo en campo,
el cultivador estuvo suspendido
a un tractor New Holland TM-
150.
Se realizaron dos tipos de
' labores dentro de la misma fin-
| ca. En primer lugar se utiliz6 el
cultivador para enterrar estiér-
| col ya esparcido sobre una par-
| cela (foto 9). Dicha parcela ya
habia sufrido una primera la-
bor, con lo cual las condiciones
| para el enterrado del estiércol
| eran idoneas.

|
' Labor de enterrado en
~ de estiércol
| El trabajo realizado por el
cultivador fue muy bueno, con
una incorporacién adecuada del
estiércol al terreno. En este as-
pecto destacé el buen rendi-
| miento del rodillo TerraClean,
que por su diseno, nos pareci6é
idéneo para este tipo de traba-
jo. La capacidad de trabajo del
| equipo fue elevada, ya que las
. labores se realizaron a una velo-
cidad de 10 km/h. A pesar de
las dimensiones y peso de la
maquina, el tractor se mostré
muy &gil y con una muy buena
| maniobrabilidad en los cabece-
ros de la parcela.
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La foto 10 permite diferen-
ciar la situacion de la parcela
antes y después de proceder al
enterramiento del estiércol. En
este aspecto hay que destacar
que, si el objetivo de la labor hu-
biera sido preparar la parcela
para siembra, la maquina se de-
beria haber equipado con un ro-
dillo mas agresivo, como es el
TerraPak (foto 8) descrito con
anterioridad, que produce un
mayor desmenuzado y compac-
tacion del terreno.

Arado de un rastrojo
con cebada

Una vez finalizada la labor
de enterrado de estiércol, nos
desplazamos a otra parcela en
la que existia un rastrojo de ce-
bada. La parcela se encontraba
en pendiente y el terreno, aun-
que ligeramente duro en la par-
te alta de la misma, se encon-
traba en unas condiciones ade-
cuadas.

En este caso se realizé una
labor a una profundidad de unos
15 cmy una velocidad de avan-
ce de aproximadamente 7 km/h
(foto 11). En un primer paso, se

Sistema de regulacion de la posicion del rodillo.
Sistema MultiQuick de fijacion rapida de la reja al brazo.
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intent6 realizar el trabajo con la
misma configuracién utilizada
para enterrar el estiércol, pero ra-
pidamente apreciamos que no se
alcanzaba la profundidad de tra-
bajo deseada. Para solucionarlo,
se regulé la maquina correcta-
mente de un modo muy sencillo y
rapido, que consistié en despla-
zar la posicién de las alas con res-
pecto a la punta de la reja (foto
12). Durante la labor de enterrado
del estiércol, las alasy la punta de
la reja se encontraban enrasa-
das, por lo que al brazo del culti-
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Trabajo de enterrado de estiércol.

Sistema de regulacion de la presion del brazo.
Rodillo TerraClean.

Rodillo TerraPak.

vador le era mas dificil penetrar
en un terreno sobre el que no se
habia realizado ninguna labor pre-
via. Con esta sencilla modifica-
cion, la reja penetraba facilmente
en el terreno ya que la superficie
de contacto inicial del conjunto
reja-alas se redujo, aumentando
asi la presion ejercida sobre el te-
rreno.

Para proceder a modificar la
posicion relativa entre reja y alas,
hubo que desatornillar los dos tor-
nillos de fijacién, modificar la po-
sicién de las alas y volver a apre-

e :.f,rvr‘.:.’" 5 &
Rejas de corazdn de doble punta con alas.

tar los tornillos. Este fue uno de
los aspectos que mas nos llamé
la atencién ya que, aunque la mé-
quina no iba equipada con el sis-
tema de fijacién rapida de la reja
al brazo, los dos mecanicos reali-
zaron el trabajo en unos cinco mi-
nutos.

El trabajo realizado por el cul-
tivador fue excelente, como se
puede apreciar en la foto 13. El
rastrojo y las plantas presentes
en la parcela fueron removidos en
la totalidad de la superficie dejan-
do un terreno con una ausencia
total de terrones. En este sentido
hay que recordar que la presencia
de las alas en los brazos del culti-
vador garantiz6 el corte de las rai-
ces de las hierbas que habia en la
parcela.

El cultivador analizado puede
incorporar diferentes equipa-
mientos para mejorar su rendi-
miento o realizar funciones poli-
valentes.

Para los cultivadores de mas
de 3 m de anchura es recomen-
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Resultado del enterrado del estiércol en parcela.
15 cm de profundidad sobre rastrojo de cebada.
Resultado de la labor sobre rastrojo de cebada.

relativa entre reja y alas.

dable incorporar ruedas de apoyo
que permitan controlar mas ade-
cuadamente la profundidad de
trabajo mediante un husillo regu-
lador situado en cada rueda.

El cultivador también puede ir
equipado con sistemas de siem-
bra a voleo y aplicaciéon de abono
granulado. En este sentido, exis-
ten dos opciones: caja de siem-
bra mecanica o dispositivo de
siembra eléctrico.

La caja de siembra mecanica
para el caso del cultivadorde 3m
tiene una capacidad de 230 1. In-
corpora ocho distribuidores de
rodillo acanalado, en cuya parte
inferior se disponen unas cha-
pas sobre las que choca la semi-
lla o0 el abono para garantizar asi
una distribucién uniforme en el
terreno.

El distribuidor eléctrico con-
siste en un depdsito de material

S

Trabajo de labor a
Modificacion de la posicion

plastico con capacidad para
105 | que se coloca en la parte
central del bastidor. En su parte
inferior, un disco distribuidor
eléctrico con palas se encarga
de distribuir la semilla o el abo-
no en la parcela.

Enrelacion con la utilizacién
de diferentes tipos de rejas, Vo-
gel&Noot ofrece cinco mode-
los. Todos ellos pueden incor-
porar alas. Los cinco modelos
son: reja de corazén doble (la
utilizada en este trabajo, ideal
para trabajos a media profundi-
dad), reja vertedera, reja con
alas abiertas dobles (estas dos
rejas son recomendables para
labores poco profundas de en-
terrado), reja de punta estrecha
(para necesidades de profundi-
dad en suelos duros) y reja con
chapa cortadora (para facilitar
el desterronado).

La gama mas amplia
en maquinas de

siembra directa
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