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Durante los pasados días 12
y 13 de julio, tuvo lugar

en la finca `La Jabalina', en
Cehegin (Murcia), organizada

por la Dirección General de
Agricultura del MAPA y la
Consejería de Agricultura,

Agua y Medio Ambiente de la
Comunidad Autónoma de

Murcia, la
V Demostración Internacional

de Máquinas para la
Recolección, o ayuda a la

Recolección de Frutas.

agrotc^cnica

o •no viene siendo tradicional
en estas de •nostraciones, se
puso de manifiesto el estado

actual de la tecnología disponible,
que, para el caso de las frutas, se cen-
tra de una manera especial en el equi-
po mecánico diseñado para aumentar
la productividad de la mano de obra
que realiza la recolección.

Entre los equipos presentados se

pudo distinguir los que están dirigidos

a`ayudar' en la recogida de la fruta

para consumo en fi^esco, como plata-

formas para utilización individual o

multipersonales, y otros dirigidos a la

recolección, •nás o menos 'automati-

zada', de la fruta p^ra su tr^insforma-

ción industrial, entre las que se en-

cuentran tanto las derribadoras como

las recogedoras de Pruta caída en el

suelo.
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n LAS PLATAFORMAS

Junto con un modelo de ' cesta'
autopropulsada (Plameca), se pudie-
r^m seguir h'es plataformas multiper-
sonales ( Plameca, Agrícola Baryué y
Agrícola Jofercan) con características
similares: autopropulsadas con moto-
res de 20 a 30 CV, para trabajar en
plantacioneti con calles entre 2.5 y 4.5
m, c^^n puestos de recogida para 4 a 8
personas.

Se presentó un solo modelo (Ar-
giles) con cintas de recogida, yue ad-
mite hasta 14 personas recolectando.
En todos los casos, las plataformas
multipuesto disponen de sistema para
la manipulaciGn de las cajas.

n LOS VIBRADORES

EI derribo de la fruta para uso in-
dustrial se puede acelerar con la utili-
ración de vibradores de ramas o de
tronco. Del prirner grupo, estuvieron
presentes Andreas Stihl y N.T.A., en
las que se genera la vibración median-
te un motor térmico. También estaba
presente otro vibrador de ramas Ma-
kato accionado por un compresor au-
topropulsado.

Entre los vibradores de tronco se
pudo ^bservar trabajando el de Pe-
llenc Ibérica, articulado y acoplado
frontalmente a un tractor de 65 CV, de
vibración multidireccional, para el de-
rribo de la fruta al suelo (no dispone
de interceptor).

May ► ir interzs despertaron los vi-

bradores de tronco con interceptor (o

paraguas) de Cepp^u'o (Frtncia) y de

Mayuinaria Agrícola Garrido. EI pri-

mero de ellos, una máyuina remolca-

da por un tractor de 80 CV, con una

pinza vibradora de h'^^ncos multidi-

reccional, con un interceptor de ma-

Ilas plegable y desple^^able hidráuli-

camente. La t^ruta se transporta h^ ► sta

las cajas que van sobre un remolyue

incorporado.

El equipo presentado por Mayui-

naria Garrido es similar en I ►^ que reti-

pecta al vibrador de troncos. EI recep-

tor de fruto se pliega y desplie^^a

hidráulicamente y el almacenamiento

de la fruta en el caj6n se realiza por

elevación del receptor. Dispone de

nx^delo de 'paraguas corto' para plan-

taciones cerr^tdas.

n LAS RECOGEDORAS

Se presentaron dos equipos para la

recogida, mediante rodillos, de la fru-

ta en el suelo, que quedaba depotiitada

en cajas. El presentado por Ar^*iles se

adapta a un tractor frutero de ^5-^0

CV, mientras que el de Moresil tie tra-

taba de una máquina autopr^^pul^ada.

También en este apart^td^^ ^c Iwe-
den considcrar do^ carrctillas auto-

propulsadas para la ^aca de I^ruta. La

primera de ellas fue presentada p^^r

Honda y est^í diseñada e^hecíl^ic^tn^cn-
te para sacar fruta en hlant,tciuncs
mrry cerradati, mienh-a^ yue I^ ► uU^a.
presentada p^^r Plameca, tud^tvía cn cl

estad^^ de pr^^t^riip^^, se est.í desarr^^-
Iland^^ para la saca de c^ ►_ja^ v de ha-
I ► ^ts.

n EQUIPO DIVERSO

Com^^ complement^^, auncluc n^^
especít^icos para la rer ►^lecci^ín, se pu-
dier<m ver U'abajltndO It^s cyuilx^ti dc
poda de Gir►ín y de Makat^^, ^tsí c^^nw
d^^s eyuipos part Ia ahlicacicín ► Ir I^it^^-

sanltaric^s en plantaci^mcs
t^rutales, presentad^^s p^n' estc
últim^^ fahricante.

En resumcn, sc purdc

decir ^lue la denxistraci<ín
pusc^ de manit^ie^lt^ el est^ ►d^^
^tctual de la tecncil^^gía para
la recogida de t^ruta, c^m un
am,junt ►^ de t^pci ►^ncs diri^^i-
das a aument. ►r la hr^^ducti-
vidad en el trahaj ► ^ n^anual
de rec<^leccitín.^:
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