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Cada uno de los cuatro elemen-
tos de propulsión está formado
por dos ruedas tensoras y dos ro-
dillos de apoyo, junto con una
rueda motriz situada en la par-
te superior que actúa mediante
engranaje (accionamiento posi-
tivo) sobre la banda de goma,
que se adapta a las irregularida-
des del terreno.

Se completa con un motor die-
sel de inyección directa con cua-
tro cilindros y 3,3 lde cilindrada
total, 4 válvulas por cilindro y tur-
boalimentado, refrigerado por
agua, que cumple la fase 3A de
emisiones. Su potencia máxima
es de 87 CV a 2500 rpm.

Además posee un cambio sin-
cronizado de 32 velocidades
(16+16) con inversor sincroniza-
do, autorizado para circular por
carretera a velocidades de has-
ta 40 km/h, una toma de fuerza
trasera independiente 540/540E

rpm con conexión electro-hi-
dráulica progresiva y sincroniza-
da con todas las velocidades
del cambio, un sistema hidráu-
lico controlado mediante Joystick
JPM™ (proporcional multifuncio-
nal) y un elevador trasero con
2.400 kg de capacidad de eleva-
ción. El tractor está autorizado
para arrastrar remolques.

StaND DE aNtONIO
CaRRaRO
PaBELLÓN 6/CaLLE C
StaND 16-26

NOVEDaD tÉCNICa
SOBRESaLIENtE

sistema de propulsión por cadenas
independientes en el tractor articulado
antonio carraro “mach 4”

>>aNtONIO CaRRaRO IBÉRICa

CATEGORÍA DE TRACTORES, MÁQUINAS AUTOPROPULSADAS Y ENERGÍA

Se trata de un tractor articulado con puesto de conducción re-
versible, propulsado por 4 cadenas (bandas de goma) inde-
pendientes, con bajo centro de gravedad y reducido radio de
giro sin dañar la superficie del terreno. Dispone del Bastidor
actio para la articulación longitudinal de los cuerpos delante-
ro y trasero, y de dirección por articulación respecto a un eje
vertical central, controlada mediante dos cilindros hidráulicos.

El modelo
G10.380 dispo-
ne de un siste-
ma de recolec-
ción con 8 cabe-
zales indepen-
dientes. En cada
lado del túnel
de recolección
tiene cuatro ca-
bezales, que co-
pian la forma del árbol me-
diante palpadores. El sistema
de accionamiento de los cabe-
zales es independiente y se si-
túa en el interior de los mismos,
permitiendo su superposición
vertical.

El sistema de accionamiento
de la cosechadora confiere a
cada cabezal de recolección

dos movimientos simultáneos:
una rotación lenta y un movi-
miento de vibración. Para opti-
mizar el tamaño del mecanismo
los dos movimientos se realizan
mediante un solo motor hi-
dráulico.

Un sistema de posicionamien-
to automático de los cabezales
administra por si mismo la

apertura y el cierre
del túnel de reco-
lección.

StaND DE
GREGOIRE
PaBELLÓN
7/CaLLE D-E
StaND 17-22

cosechadora de aceitunas para olivares
intensivos grégoire “g10.380”

>>GREGOIRE SaS

El vehículo autopropulsado permite la recolección del olivar de
tipo intensivo en continuo con un solo operador. Su anchura
máxima en trabajo es de 6,6 m y se estrecha telescópicamen-
te a 3 m para su transporte.
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La inclinación de los deflecto-
res condiciona el tiempo en
que la mies permanece en el in-
terior del rotor y el número de
giros que realiza. De este modo
se ofrece la posibilidad optimi-
zar la potencia de la máquina,
mejorando el rendimiento en la
separación y la calidad de la
paja. El ajuste se puede realizar
desde la cabina con la máquina
en marcha.

La descarga de la paja se con-
trola desde la cabina de la cose-
chadora mediante una pantalla
de activación eléctrica, que
orienta la paja hacia la salida o
hacia el picador para su picado
y posterior esparcido. El sistema
también permite la gestión fle-
xible de las granzas, llevándolas
al picador o depositándolas di-
rectamente en la hilera junto con
la paja.

El material difícil de desgranar
pasa a través de la criba inferior
a la unidad de retrilla, com-
puesta por un tambor de 40 cm
de diámetro y unas barras de
trilla intercambiables. De esta
manera es posible seleccionar
un ajuste de trilla en el rotor
menos agresivo, manteniendo
la capacidad de trabajo de la
máquina. El material desgrana-
do se distribuye directamente
sobre las cribas mediante un
sinfín transversal en toda la
anchura de la bandeja transpor-
tadora.

El accionamiento se transmite
al conjunto de ruedas dentadas,
cada una de las cuales producen,
mediante bielas, el movimiento
alternativo de la barra de corte
con una carrera de 80 mm. El ré-
gimen de giro se ajusta entre 0
y 630 rpm en función de la velo-
cidad de avance de la máquina

y el mecanismo es totalmente
reversible.

El dispositivo está montado
sobre un bloque de aluminio
con un peso total de 69 kg (in-
cluido el motor hidráulico), con
unas dimensiones totales de
838 mm de anchura, 381 de
profundidad y 114 mm de altu-

ra. Los componentes internos
son simétricos, lo que permite
que sean utilizados en ambas ca-
ras de la cuchilla.

El mecanismo hace posible uti-
lizar una sola transmisión en los
cabezales de gran anchura de
trabajo (hasta 14 m), así como
evitar el sobrepeso de la trans-

misión en uno de lo lados del ca-
bezal; también se reduce la an-
chura de trabajo efectiva para no
dañar la mies sin segar en el la-
teral.

StaND de NEW HOLLaND
Pabellón 7/Calle B-D
Stand 9-22

La suspensión en forma de ti-
jera guiada en paralelo se com-
bina con un resorte neumático
que actúa directamente sobre
la base del asiento. El acciona-
miento principal es eléctrico y
se compone de un motor sin
escobillas directamente acopla-
do a un engranaje mecánico y
a un sensor de posición del eje
motor. El engranaje reduce la
alta velocidad y el bajo par de
giro del motor eléctrico a una
velocidad baja con un alto par
de giro para accionar la suspen-
sión en forma de tijera.

La unidad de control electró-

nica de la suspensión del
asiento incluye un procesa-
dor digital de señales, que
analiza los datos proceden-
tes del sensor de posición del
asiento, y del acelerómetro si-
tuado en la superficie del mis-
mo, para activar el motor eléc-
trico que acciona la tijera del
asiento, reduciendo el nivel de
vibración para el conductor
que lo ocupa.

StaND de JOHN DEERE
IBÉRICa
Pabellón 8/Calle 1
Stand 19

sistema de regulación eléctrica remota
en el cilindro de las cosechadoras de
flujo axial de la serie s de John deere
con control de esparcido de la paja y
retrilla independiente

sistema de accionamiento centralizado de la barra de corte
“synchroknife” en las cosechadoras de las cr y la cx8000

asiento con suspensión activa de
accionamiento eléctrico John deere
“active seat ii”

>>JOHN DEERE IBÉRICa

>>NEW HOLLaND

Su funcionamiento se basa en deflectores de ángulo variable que
se activan por medio de un motor eléctrico montado sobre la car-
casa del rotor en la zona de separación del cilindro axial de las
cosechadoras de la serie S, con dos posiciones que permiten
influir de forma activa sobre el flujo del material en el rotor.

Está montado en el centro de la barra de corte, entre la bandeja y el patín. Las cuchillas de
cada lado se desplazan en sentidos contrarios, reduciendo el nivel de vibraciones, incluso con
grandes anchuras de trabajo. El mecanismo se acciona de modo hidráulico con un motor de
20,12 cm3 de cilindrada.

La utilización de este sistema de gestión electrónica permite
una respuesta mucho más rápida, en comparación con los sis-
temas hidráulicos empleados hasta ahora. también se logra
una reducción adicional de las vibraciones, con una disminu-
ción simultánea de la potencia necesaria que demandan los
sistemas hidráulicos (54 W frente a 500 W).
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>>aGCO IBERIa

La tecnología SCR de 2ª
generación se caracteriza
por utilizar, junto con el ca-
talizador de oxidación die-
sel (DOC), dos catalizado-
res complementarios (SCR)
y otros dos más para elimi-
nar el exceso de amoniaco.

El nuevo diseño del cataliza-
dor DOC permite reducir su vo-
lumen, y puede instalarse bajo
el capó. Los otros catalizadores

van montados en el interior del
tubo de escape, por lo que no
reducen la visibilidad desde el
puesto de conducción.

El dispositivo realiza un ajuste
dinámico en tiempo real, está in-
tegrado en el terminal del pro-
pio tractor y se maneja desde el
monomando en cruz que con-
trola el elevador frontal. Como
componentes principales utiliza
una válvula de control, una vál-
vula de descarga proporcional

pilotada electrónicamente, un
sensor de posición y los cilindros
del elevador delantero.

En condiciones normales de
presión sobre el suelo, la válvu-
la de control permite el paso de
10 l/min hacia el cilindro del
elevador delantero. Una válvu-
la de descarga proporcional

pilotada electrónicamente
mantiene una presión cons-
tante para la posición estable-
cida. Si el sensor situado en el
bastidor del elevador delante-
ro detecta un cambio rápido en
la posición, interpreta que se
trata de desniveles, con lo que

la válvula proporcional actúa
provocando una pequeña flo-
tación del apero.

StaND DE aGCO IBERIa
PaBELLÓN 6/CaLLE B-C
StaND 15-48, 37-48, 27-
36, 15-26

La firma incorpora a los
motores un sistema de
Reducción Catalítica Se-
lectiva (SCR) que inyecta
urea en los gases de es-
cape para reducir las emi-
siones de NOx y cumplir
los límites establecidos en
la Fase 3B establecida en
los países de la unión
Europea (uE).

control de descarga del enganche frontal
que permite seguir la geometría del
suelo en los tractores Fendt

El control sobre el elevador del enganche tripuntal delantero
facilita adaptarse al contorno del suelo en todo momento, man-
teniendo una presión constante.

sistema de nivelación en pendiente
“paralevel” en las cosechadoras Fendt
serie c

Las cosechadoras que incorpo-
ran el sistema “ParaLevel” dis-
ponen de serie cuatro ruedas

motrices. En la posición de trans-
porte permite reducir la anchu-
ra de la máquina a 3,5 m (con
neumáticos delanteros 800/
65R32 en máquinas de 5 sacu-
didores), a la vez que se reduce
la altura de la misma.

En la posición de trabajo au-
menta la anchura de vía y se
mantiene horizontal el cuerpo
de la máquina cuando se despla-
za por laderas según las curvas
de nivel en pendientes hasta del
20%.

Está basado en la geometría
del cuadrilátero deformable
que soporta las ruedas del eje
delantero, sin que interven-
ga el giro de las reducciones
finales de la transmisión a las
ruedas. Ello proporciona ma-
yor resistencia mecánica al
conjunto propulsor.

NOVEDaD
tÉCNICa

sistema scr de 2ª generación en los
motores agco sisu power e3 de los
tractores mF 7600 y valtra n163
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La modificación del ángulo de
las paletas se realiza mediante
pistones accionados por un elas-
tómero impulsado por un ter-
mostato de cera que actúa en
función de la temperatura am-
biente. La presencia del elastó-
mero permite modificar el ángu-
lo de la pala en función de la ve-
locidad de rotación del ventila-
dor para conseguir la máxima efi-
ciencia en la producción de aire.
Así se reduce el consumo de
energía en la ventilación del
motor, ya que el flujo de aire se
ajusta a la temperatura. El flujo
inverso asegura la limpieza cons-

tante del ventilador.
El sistema va montado sobre el

tractor THR 9800 hidrostático re-
versible con motor de 87 CV, de
4 cilindros, turbo alimentado, 3.3
litros de cilindrada total y siste-
ma de recirculación de los gases
de escape (EGR). Incorpora con-
trol electrónico y automático
de la velocidad de avance y de
régimen del motor ESC (Electro-
nic Speed Control).

StaND DE aNtONIO
CaRRaRO
PaBELLÓN 6/CaLLE C
StaND 16-26

En combinación con la fun-
ción “tempomat” (ajuste de la
velocidad de trabajo), el dispo-
sitivo optimiza el funcionamien-
to de la picadora sin que preci-
se la intervención del conductor.
Se utiliza motores Man, Tier 3B,
con Reducción Catalítica Selec-
tiva (SCR), que ofrecen 10 curvas
de potencia diferentes en fun-
ción de la que demanda la pica-

dora, muy variable según el tipo
de cosecha que se pica y el gra-
do de picado.

sistema de ventilación del motor
“clean Fix” en el tractor tHr 9800

>>aNtONIO CaRRaRO IBÉRICa

Permite la modificación de la inclinación de las palas del ven-
tilador del motor en función de las necesidades de refrigera-
ción. El aumento del ángulo de las palas incrementa el cau-
dal impulsado. Cuando se giran en sentido contrario se invier-
te el flujo de aire.

sistema de gestión de la potencia del
motor “claas dynamic power” en las
picadoras de forraje Jaguar 970 y 980

>>CLaaS IBÉRICa

Claas Dynamic Power ajusta automáticamente la potencia de
los motores, con variación en 10 niveles, para reducir el con-
sumo de combustible en las picadoras Claas Jaguar 970 y 980
en función del trabajo que realizan.

Este acoplamien-
to del movimiento
de descenso y del
telescópico tam-
bién se utiliza para
elevar o bajar pesos
verticalmente y de modo auto-
mático, facilitando las manio-
bras al conductor.

El operador se apoya en los ci-
clos de trabajo. La automatiza-
ción parcial del ciclo simplifica la
operación de la máquina, inclu-
so para los conductores sin expe-

riencia. Al accionar el ci-
lindro de elevación del
brazo telescópico se re-
aliza un control automá-
tico, reduciendo el siste-
ma de carga cuando se

extiende el brazo telescópico. Al
ajustar el ascenso del brazo a la
carga es posible describir una lí-
nea casi vertical en la elevación.

StaND DE CLaaS IBÉRICa
PaBELLÓN 7/CaLLE a-B
StaND 5-10

sistema de gestión del brazo “vertical
liT system (vls) - smart Handling” en
las cargadoras telescópicas claas
Consiste en un dispositivo de asistencia a la conducción que
retrae ligeramente y de manera automática el brazo telescó-
pico antes de que éste alcance el punto de sobrecarga, con
lo que el dispositivo de seguridad no interrumpe el trabajo.

A su vez estos me-
canismos están co-
nectados a sendos
acumuladores de
membrana cargados
con gas nitrógeno a
la presión adecuada
para ejercer el efec-
to de suspensión de-
seado. Las barras
tensoras superiores
están colocadas en "V" para
absorber los esfuerzos laterales.

La conexión de los cilindros
permite ejercer un efecto de ba-
rra estabilizadora hidráulica en-
tre los dos lados de la máquina,
evitando la instalación de barras
de torsión tipo de Dion o Pan-
hard para conseguir el mismo
efecto. El movimiento de las
barras tensoras hace que el eje

se traslade en el espacio sin ro-
tar y se consigue un cruce entre
el eje delantero y los traseros de
unos 300 mm, lo que hace que
la máquina se adapte perfecta-
mente a terrenos irregulares.

StaND DE INGENIERÍa Y
mONtaJES mONZÓN
PaBELLÓN 6/CaLLE F
StaND 15-26

suspensión hidráulica delantera en
mezclador de piensos autopropulsado
tatoma mBs-30

>>INGENIERÍa Y mONtaJES
mONZÓN

Está compuesta por cuatro barras tensoras con rótula colo-
cadas formando un paralelogramo y dos cilindros hidráulicos
conectados entre sí, uniendo la cámara de extensión de uno
con la cámara de retroceso del otro y viceversa.

AGRICULTURA 2 FEB:Maquetación 1  6/2/12  21:01  Página 123



NOVEDaDES tÉCNICaS FIma 2012

AGRICULTURA / FEBRERO´12124

Para detener un mo-
vimiento se reduce
progresivamente la
cantidad de aceite que
llega para el progreso
del movimiento. Man-
tiene la estabilidad in-
cluso con la máquina
en movimiento a velo-
cidades por debajo de
1,5 km/h.

El sistema detecta las
condiciones del vehículo, a través
de sensores, tales como el de án-
gulo de elevación del brazo, de
inclinación del chasis, de retrac-
ción de las extensiones, de velo-
cidad y de presión de los estabi-
lizadores. Mide la carga soporta-
da por el eje trasero y ajusta el
caudal hidráulico maximizando la

productividad, a través
de una ECU.

Cuando el momento de
carga longitudinal está
cerca del máximo per-
mitido (alejando la carga
del centro de gravedad
de la máquina) el caudal
hidráulico enviado al dis-
tribuidor se reduce (redu-
ciendo la velocidad de
funcionamiento de los

movimientos del brazo); cuando
alcanza el máximo permitido, el
caudal hidráulico que llega al
distribuidor se corta completa-
mente.

StaND DE JCB maQuINaRIa
PaBELLÓN 4/CaLLE C
StaND 1-11

sistema de control de estabilidad en
cargadoras telescópicas agrícolas JcB

>>JCB maQuINaRIa

Conforme con la norma EN 15000, impide progresivamente los
movimientos peligrosos en el manejo de cargas con las car-
gadoras telescópicas para uso agrícola y elimina la parada en
seco con sus inercias.

El turbocompresor de geome-
tría variable (VGT) mezcla los ga-
ses de escape refrigerados con
el aire de admisión fresco, va-
riando el ángulo de los álabes
del turbocompresor en función
de la carga y el régimen del mo-
tor. El sistema de recirculación
de los gases de escape (EGR) en-
fría y mezcla con el aire de ad-
misión cantidades dosificadas de
gases de escape refrigerados.

El catalizador de oxidación
diésel (DOC) reacciona con los
gases de escape oxidando deter-
minadas partículas contenidas
en los mismos. Un filtro de par-
tículas diesel (DPF), situado a
continuación del DOC, fuerza los
gases de escape a través de
unas paredes porosas, atrapan-

do y reteniendo el resto de par-
tículas.

El material se oxida en el inte-
rior del DPF mediante un proce-
so de limpieza automático (re-
generación activa) que utiliza el
calor del escape producido en
las condiciones de trabajo nor-
males.

Esta disposición facilita el ac-
ceso a los elementos secunda-
rios del motor. El aire sale del
paquete refrigerador por vía
directa, incluso a bajas velocida-
des. Además, las ranuras de
salida de aire se han situado de

tal modo que impidan la reas-
piración del aire caliente en el
sistema de refrigeración, con
una reducción de la potencia
consumida en la ventilación.
En el compartimento del motor
completamente cerrado no se
acumula la suciedad y el diseño
compacto del ventilador permi-
te reducir el radio de giro del
tractor

StaND DE JOHN DEERE
IBÉRICa
PaBELLÓN 8/CaLLE 1
StaND 19

motores “powertech” para tractores
con potencias entre 170 y 600 cv que
cumplen el nivel 3B de emisiones con
fluido único

>>JOHN DEERE IBÉRICa

Se logra que no sea necesaria la inyección de urea en el es-
cape mediante la recirculación de gases de escape refrigera-
dos, un turbocompresor de geometría variable, un cataliza-
dor de oxidación diésel (DOC) y un filtro de partículas diésel (DPF).

sistema de refrigeración con ventilador
compacto en tractores de la serie 7r
Compuesto por el paquete de ventilación, situado delante de los
intercambiadores de calor (radiador), con un estator de entra-
da de aire, otro de salida y el ventilador entre ambos. así, el aire
se impulsa sobre el radiador situado por delante del motor.

Presenta dos gamas de traba-
jo: de 0 a 24 km/h y de 0 a 40
km/h. Cada uno de los compo-
nentes de la misma es indepen-
diente y se puede extraer por se-
parado para reducir los tiempos
de servicio.

Una bomba hidrostática de
desplazamiento variable, alimen-
ta un motor de desplazamiento
fijo acoplado junto a ella. El pla-
to de desplazamiento de los pis-
tones de la bomba puede variar

la inclinación entre -20 y +20 gra-
dos de manera electrónica. La
transmisión permite al usuario
detener el tractor en pendiente
aún con carga, sin necesidad de
tener que pisar el freno. Cuando
entra en acción el sistema de Pa-
rada Activa o “Power Zero”, toda
la carga es absorbida por la
transmisión y el motor sin nece-
sidad de emplear los frenos. En
el momento que se presiona el
acelerador el tractor avanzará de
inmediato.

StaND DE SamE DEutZ-
FaHR IBÉRICa
PaBELLÓN 7

transmisión continua (cvt) compacta en
tractores deutz-Fahr agrofarm ttv

>>SamE DEutZ-FaHR IBÉRICa

tractor en el segmento de los 100 CV de potencia con trans-
misión CVt modular compacta de planetario sumador, con es-
trategias de gestión “auto”, “eco” y “power”.
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Cuando el
operador em-
puja la palan-
ca hacia de-
lante, la trac-
ción se va ac-
tivando de
forma pro-
gresiva. Cuan-
do se desembraga, se activa un
disco del freno para evitar la ro-
tación en vacío de los ejes en la
caja de cambios. Este mando
sustituye la palanca central de
embrague que habitualmente se
monta en los tractores de cade-

nas, lo que mejo-
ra la ergonomía,
la comodidad y la
productividad.

En la cabina di-
señada por el fa-
bricante del trac-
tor los mandos
están integrados

en la misma e incluye el sistema
de dirección con monomando
Steering-O-Matic™ Plus con Full
Drive™, mediante cual el opera-
dor puede accionar la transmi-
sión y controlar la dirección con
una sola mano.

sistema de palanca única para el control
de movimientos de dirección y avance
“steering-o-matic plus” en tractores de
cadenas new Holland tK4000

>>NEW HOLLaND

Este sistema controla los cambios de dirección y el acciona-
miento del embrague de forma que el operador simplemen-
te empuja el mando hacia delante para avanzar y mueve ese
mismo joystick hacia la izquierda o la derecha para realizar
desplazamientos laterales. Cuando el trac-

tor decelera sin
que se utilicen sus
frenos, el sistema
determina la fuer-
za de frenada pro-
vocada y transmite
la información a
una centralita que
pone en funciona-
miento los frenos
del remolque.

Con ello se consigue reducir la
velocidad da avance del conjun-
to tractor-remolque, sin que se
produzca el empuje del remol-
que sobre el tractor que provo-
caría la tijera en suelos deslizan-

tes. Funciona sin dispositivos
adicionales en el remolque, por
lo que es compatible con todos
los remolques con servofreno,
incluyendo también la tecnolo-
gía de frenos ABS.

sistema de frenado para remolques
combinado con el freno motor en
tractores de la serie t7
ambos dispositivos permiten reducir la velocidad de avance
con la entrada de funcionamiento de los frenos del remolque,
al reducir la velocidad del tractor utilizando el freno motor o
una relación del cambio más baja.

El sistema de sacudida consta
de 2 x 21 sacudidores que actú-
an sobre la parte rígida del árbol
y está disponible opcionalmen-
te un sistema de sacudida adi-

cional 2 x 4 para la parte alta fle-
xible del árbol.

El cabezal, que puede actuar
en tres dimensiones, guía y su-
jeta las ramas para garantizar un

flujo suave a las cestas y la no-
ria de doble articulación trasla-
da las aceitunas a las tolvas de
4.000 l de capacidad. Tiene una
eficacia superior al 95% de acei-
tunas recogidas, con una velo-
cidad de avance media de unos
2 km/h.

StaND DE NEW HOLLaND
PaBELLÓN 7/CaLLE B-D
StaND 9-22

cosechadora de aceitunas para olivar superintensivo
new Holland “Braud 9090x olive”
El vehículo recolector autopropulsado va equipado con un sis-
tema de doble sacudidor y mayor altura de túnel, diseña-
do con rodillos frontales/centrales y traseros que envuelven
el árbol antes y después de sacudirlo para una recolección
óptima.
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sistema de accionamiento eléctrico de
los dosificadores en los cuerpos de
siembra de la sembradora solá
prosem-K electra

>>maQuINaRIa aGRÍCOLa SOLÁ

CATEGORÍA DE MÁQUINAS ACCIONADAS E INSTALACIONES FIJAS Y MÓVILES

El giro de cada motor se ges-
tiona mediante una centralita
que contiene los controladores
de todos ellos. Antes de empe-
zar a trabajar se introduce la
configuración de máquina (dis-
tancia entre filas y número de al-
véolos en el disco de siembra del
distribuidor).

La información de la velocidad
de avance se obtiene a través de
un sensor situado en la rueda de
la máquina, sistema de radar o
GPS. La combinación de esta in-
formación permite, mediante
un monitor externo, regular y

controlar la máquina y realizar
la siembra en dosis variable sin
interrumpir el trabajo.

El sistema de alimentación
eléctrica permite la conexión de
hasta 12 elementos, y está pre-
vista la incorporación de otros
motores eléctricos para el accio-
namiento de equipos opciona-
les como distribuidores de abo-
no y microgranulado.

StaND DE maQuINaRIa
aGRÍCOLa SOLÁ
PaBELLÓN 2/CaLLE a
StaND 25-45

Cada elemento incorpora un motor eléctrico para accionar el
distribuidor de semilla. El motor es del tipo "paso a paso", para
obtener una regulación milimétrica, garantizando precisión de
siembra. La alimentación se realiza mediante un alternador con
2 baterías de 24 V independiente de las baterías del tractor y
el alternador se acciona con un motor hidráulico.

sistema de gestión de vibradores de
troncos con paraguas “topavi”

>>maQuINaRIa aGRÍCOLa
GaRRIDO

La optimización de un proceso
se consigue partiendo de una
base y evaluando sus resultados.
Así, el sistema de gestión desa-
rrollado permite conocer con
gráficos y valores todo el proce-
so de recogida de un árbol, como
la presión de la pinza en el aga-
rre del tronco del árbol y duran-
te el proceso de vibración, la op-
timización de velocidad del para-
guas, y la rampa de lanzamiento
de la vibración, su frecuencia y la
rampa de frenada.

Dispone de sensores situados
en el circuito hidráulico que dan
información sobre las presiones
y caudales. Se utiliza un distribui-
dor proporcional, bomba hidráu-
lica de caudal variable y un micro-
procesador para la gestión del sis-
tema. Un joystick situado en el
puesto de conducción controla

todos los movimientos de la má-
quina (ajuste de la pinza, del
paraguas y de la vibración).

También se reduce del consu-
mo de combustible mediante la
incorporación de un equipo hi-
dráulico trabajando conjunta-
mente con el software específi-
co que gestiona un distribuidor
proporcional accionado por bo-
binas mediante comunicación
CAN-BUS, y alimentado por una
bomba de caudal variable que
trabaja a 540 rpm. Esto hace que
la bomba sólo impulse el aceite
necesario, proporcionando úni-
camente el caudal preciso para
la presión solicitada.

StaND DE maQuINaRIa
aGRÍCOLa GaRRIDO
PaBELLÓN 6/CaLLE G
StaND 12-18

De modo electrónico, está equipado con una pantalla para una
máquina de recolección de frutos mediante vibración, dota-
da de paraguas receptor, que permite programar todos los ajus-
tes de funcionamiento.
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>>aGRIC-BEmVIG

Incorpora una transmisión
cardan con doble junta homo-
cinética y grupo suspendido
para conseguir el máximo des-
plazamiento lateral. Adaptada
a olivares con árboles grandes
gracias al gran desplazamiento
lateral del rotor, la trituradora
dispone de martillos que permi-

ten el picado de ramas de gran
diámetro y con los martillos de
tipo P y un refuerzo interior se
adapta al triturado de piedra
superficial.

StaND DE aGRIC-BEmVIG
PaBELLÓN 7/CaLLE B
StaND 6

El apero está reforzado con un sistema de desplazamiento
lateral mediante paralelogramo, diseñado para el control de
cubiertas vegetales y para el triturado de los restos de poda.

NOVEDaD
tÉCNICa

trituradora de restos de poda con
desplazamiento lateral amr-220

>>DuRaN maQuINaRIa aGRÍCOLa

El apero va equipado con 19
brazos en dos filas con regula-
ción de presión mediante mue-
lle y ajuste en altura a través de
husillos y dos ruedas de control.
La sembradora, a la que se incor-
pora el preparador, es neumá-
tica con dosificación por co-
rriente de aire y tren de siembra
flotante de tres cuerpos con
control de profundidad.

La anchura de trabajo de la
sembradora es de 5 m. El accio-

namiento de la turbina es hi-
dráulico y su toma de aire ele-
vada. Con tolva de 2,20 m de an-
chura de 1.400 l de capacidad,
es ampliable a 2.000. El paso de
semilla fina a normal se realiza
sin necesidad de cambiar la
rueda dosificadora.

StaND DE DuRaN
maQuINaRIa aGRÍCOLa
PaBELLÓN 6/CaLLE E
StaND 37-47

Desmontable, el preparador delantero se pliega hacia atrás, por debajo de la tolva de la sembradora, lo que hace posible que
la anchura de transporte esté por debajo de los 2,50 m.

sistema de plegado del preparador de suelo en la sembradora optisem 5.40 pro

>>BELLOta aGRISOLutIONS

Primera, un tornillo central
único, reduciendo al mínimo el
número de tornillos que hay
que retirar. Segunda, tres orifi-
cios rasgados, que evitan la ne-
cesidad de sacar completamen-
te las tuercas que fijan el disco.

Además de reducir el tiempo
para el cambio o el montaje de
discos, este sistema resulta más
sencillo y con menor riesgo de

accidente para el operador que
lo realiza. Los ensayos realizados
demuestran que los nuevos sis-
temas de fijación de los discos
no afectan a su comportamien-
to y duración en campo.

StaND DE BELLOta
aGRISOLutIONS
PaBELLÓN 3/CaLLE E-F
StaND 11-18

El dispositivo reduce sensiblemente el tiempo necesario para
hacerlo y para ello se ofrecen dos opciones.

sistema de cambio rápido de discos en
gradas ligeras Bellota Qcd
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La rotoempacadora es
de cámara variable con
tres rodillos motores. So-
lamente dos correas de
gran anchura trabajan uni-
das al bastidor y cámara
de prensado insertada en
el bastidor de la máquina.
Los paneles laterales no
tienen una función es-
tructural.

Con el monitor GreenStar
3630/1800 ISOBUS se puede
controlar la densidad de la paca,
presión y diámetro, el núcleo
baldo, el sistema de descarga
con piso abatible, la sección de
cuchillas y los paramentos de au-

tomatización tactor-rotoempa-
cadora.

StaND DE JOHN DEERE
IBÉRICa
PaBELLÓN 8/CaLLE 1
StaND 19

sistema de descarga de la paca en la
rotoempacadora John deere serie 900

>>JOHN DEERE IBÉRICa

Dispone de una compuesta trasera de apertura hacia arriba
que permite reanudar el trabajo en cinco segundos, un 60%
más ligero que con el sistema de abertura convencional, lo que
permite aumentar la capacidad de trabajo.

El bastidor de
paso variable se
acciona horizon-
talmente para al-
canzar la posición
de trabajo selec-
cionada. La distan-
cia entre los 8 ele-
mentos centrales se ajusta posi-
cionando unos topes sobre las
barras que incorpora el chasis.
Una vez colocados los topes se
abre el chasis hidráulicamente.

Los elementos exteriores (2 + 2
en el modelo presentado) se re-
gulan mediante un sistema de
husillo y fijación, desplazando

cada cuerpo de siembra hasta la
distancia deseada. Los tramos la-
terales se pliegan verticalmente
para el transporte.

StaND DE maQuINaRIa
aGRÍCOLa SOLÁ
PaBELLÓN 2/CaLLE a
StaND 25-45

Bastidor de paso variable para
espaciamiento de 12 cuerpos de siembra
entre 45 y 80 cm de la sembradora solá
prosem-K omnia

>>maQuINaRIa aGRÍCOLa SOLÁ

El bastidor plegable permite ajustar la distancia de los cuer-
pos entre 45 y 80 cm con intervalos de 5 cm, cerrando a 3 ó
3,20 m para el transporte según modelo.

Las cajas de envío-recepción
garantizan el intercambio de
información entre ambos
tractores. El tractor sin con-
ductor envía regularmente
la información de su estado
al tractor que guía. La canti-
dad de máquinas y el méto-
do para sortear los obstácu-

los se puede predefinir utili-
zando los monitores de los
tractores enlazados.

Fendt “GuideConnect” mo-
nitoriza su propio estado, y,
si es necesario, puede dete-
ner el tractor desatendido y
apagar los actuadores (TDF,
etc.). El operador de la prime-

ra máquina puede dejar en
estático la segunda máquina
en el momento que lo deci-
da.

StaND DE aGCO IBERIa
PaBELLÓN 6/CaLLE B-C
StaND 15-48, 37-48,
27-36, 15-26

Se trata de un enlace electrónico entre dos tractores de forma que el conductor de uno de
ellos controla también el segundo tractor que trabaja en paralelo, o por detrás. El sistema
se basa en el enlace por radio entre ambos vehículos, junto con un sistema de GPS de alta
precisión.

sistema de conducción y control simultáneo de dos
tractores con un solo conductor Fendt “guideconnect”

>>aGCO IBERIa
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>>CLaaS IBÉRICa

Estos datos pueden
utilizarse para con-
trolar los procesos
en la gestión del cul-
tivo, optimizando la
preparación de los
piensos y de la mate-
ria prima para el ensilado.

Se utiliza un sensor junto con
un espectrómetro de alta cali-
dad. La cabeza del sensor va
montada directamente en el
tubo de descarga de la picado-

ra y registra continua-
mente los componen-
tes del material pica-
do. La digitalización y
el análisis de los datos
se efectúan con el es-
pectrómetro, que se

encuentra protegido en la cabi-
na de la máquina.

StaND DE CLaaS IBÉRICa
PaBELLÓN 7/CaLLE a-B
StaND 5-10

El sensor de espectroscopia cercana al infrarrojo, instalado
en la picadora de forraje, permite determinar directamente,
junto a la masa seca de la cosecha, el almidón del culti-
vo/azúcar, la proteína cruda, la fibra cruda, la ceniza bru-
ta, la grasa y los aceites industriales de la hierba y del maíz.

NOVEDaD
tÉCNICa

sensor nir para el análisis de los
componentes del forraje en picadoras
claas Jaguar

>>KVERNELaND GROuP
IBÉRICa

Estos datos pueden utilizarse
para controlar los procesos en la
gestión del cultivo, optimizando
la preparación de los piensos y
de la materia prima para el en-
silado.

Se utiliza un sensor junto con
un espectrómetro de alta cali-
dad. La cabeza del sensor va
montada directamente en el
tubo de descarga de la picado-

ra y registra continuamente los
componentes del material pica-
do. La digitalización y el análisis
de los datos se efectúan con el
espectrómetro, que se encuen-
tra protegido en la cabina de la
máquina.

StaND DE KVERNELaND
GROuP IBÉRICa
PaBELLÓN 9

El sensor de espectroscopia cercana al infrarrojo, instalado en
la picadora de forraje, permite determinar directamente, jun-
to a la masa seca de la cosecha, el almidón del culti-
vo/azúcar, la proteína cruda, la fibra cruda, la ceniza bruta, la
grasa y los aceites industriales de la hierba y del maíz.

sistema de gestión de los cuerpos para
la siembra en líneas con alineación
paralela o al tresbolillo Kverneland
“geoseed control”

>>JOHN DEERE

La información de
cada una de las molécu-
las puede ser detectada
por el sensor y los valo-
res medidos se com-
paran con los diferentes
gráficos de calibración.

La elaboración de un
gráfico de calibración
fiable que sirva de refe-
rencia lleva una media
de unos 3 años. Las muestras in-
dividuales deben incluir toda
la anchura de banda para todo
el rango de valores con diferen-
tes emplazamientos, con pro-
ducto húmedo y seco y para di-
ferentes grados de madurez y a
distintas temperaturas.

Cada una de las muestras se
analiza en laboratorio y con el
sensor “HarvestLab”.

Con el fin de garantizar la
máxima precisión en la medida
es necesario actualizar los grá-
ficos de calibración periódica-
mente.

El dispositivo utiliza la tecnología de infrarrojo cercano, que per-
mite determinar el contenido de materia seca en un forraje, así
como los contenidos de azúcar, almidón y proteína del ma-
terial picado. utiliza fotodiodos InGaaS con una anchura de ban-
da de longitud de onda entre 950 y 1530 nm.

sistema de medición de los elementos
contenidos en el forraje John deere
“Harvestlab”

El sistema permite la localiza-
ción de todas las cosechadoras
a la vez. Un mapa resumen indi-
ca exactamente dónde se en-
cuentran las cosechadoras y las
unidades de transporte en el
campo. Es posible dirigir las
unidades de transporte directa-
mente a las cosechadoras, lo
que permite reducir el número
de trayectos.

Se muestran además los nive-
les de llenado de los depósitos
de grano de cada una de las co-
sechadoras y se da prioridad de
aproximación a las cosechado-
ras en función de sus niveles de

llenado. La cosechadora informa
al tractor con remolque de la po-
sición en la que se realizará el
encuentro.

StaND DE JOHN DEERE
IBÉRICa
PaBELLÓN 8/CaLLE 1
StaND 19

La transmisión de datos de la cosechadora al tractor, que se
realiza durante la cosecha y el transporte de grano, se hace
efectiva a través de comunicación por radio, que establece una
conexión constante y transmite los datos de forma digital.

sistema de comunicación entre
cosechadoras y tractores machine sync
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Llave electrónica programable para la
gestión de parques de maquinaria New
Holland “Smart Key” con “Telematic”

>>NEW HOllAND

Cada conductor únicamente
necesita una llave para todas las
máquinas. No se permite la
puesta en marcha de una má-
quina si ésta no reconoce la
llave y es programable, de for-
ma que el propietario puede ele-
gir las máquinas que pone en
marcha cada llave. Se puede
programar para que una llave
ponga enmarcha uno omás ve-
hículos, con un máximo de 40.
El Código de Acceso Secreto

(CAS) faculta al propietariodel ve-

hículo tener acceso a todas las
funciones de seguridad. La llave
electrónica, junto con el canal de
comunicación “Telematic”, per-
mite enviar información de cada
máquina, de las condicionesagro-
nómicas y del lugar de trabajo,
paraque losencargadosde lasex-
plotaciones puedan tener un
control preciso de los procesos.

STAND DE NEW HOllAND
PABEllóN 7/CAllE B-D
STAND 9-22

Esta llave universal abre la puerta al control de la actividad de
los operadores por los propietarios de flotas. El dispositivo tie-
ne un chip RFID (identificación por radio frecuencia) que úni-
camente permite al conductor emplear ciertas máquinas pre-
viamente activadas. También sirve para máquinas más anti-
guas sin tecnología RFID.

Sistema de Viticultura de Precisión
aplicado al deshojado de la viña
Deutz-Fahr

>>SAME DEUTZ-FAHR IBÉRICA

En el sistema que se presenta,
el i-Monitor ha sido instalado en
un tractor Same Frutteto3 y el
implemento utilizado es una
deshojadora impulsada hidráu-
licamente. (Proyecto en colabo-
ración con ReLab y Tecnovict).
TECU se encarga de unir tan-

to física como lógicamente las lí-
neas Bus de tractor e implemen-
to. El Terminal Virtual (VT) es la
pantalla que sirve de centro de
comunicación entre el operador,
la máquina y el implemento,

desde la que se pueden visuali-
zar diversos parámetros y reali-
zar los pertinentes ajustes del
implemento a través de diferen-
tesmenús. El Controlador de Ta-
reas (task controller) es el que se
encarga de controlar el imple-
mento para que actúe según las
instrucciones enviadas desde
el VT.

STAND DE SAME DEUTZ-
FAHR IBÉRICA
PABEllóN 7

Diseñado bajo estándar ISO 11783, se compone de los siguien-
tes elementos: Terminal Virtual, Programa de viticultura de
precisión, Controlador de Tareas, Unidad de Control Electró-
nico del Tractor (TECU), y Control de Tareas, instalado en el
implemento.
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